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Plan de invatamant licenta ==
2025 - 2029 @
Domeniul: Mecatronica si robatica Anul universitar: 2025 - 2026
Programul de studii: Robotica Anul de studii: |
Semestrul: |
g Codul disciplinei Denumirea disciplinei Catagoris i SRR Acﬂvtt.:t‘;tal ur:'cm:liu Fn.;? °
crt. formativa | ECTS c. s L P .
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
I B.L.06.MR,1.1.0b.1 Algebra liniara, geometrie analitica si diferentiala 3 2 1 42 33 E
2 B.L.06.MR.1.1.0b.2 Mecanica tehnica 1 4 2 L 42 58 E
3 B.L.06,MR,1.1.0b.3 Chimie 4 2 1 42 58 E
4 B.L.06.MR.1.1.0b.4 Programarea calculatoarelor si limbaje de programare 1 4 2 2 56 44 E
5 B.L.06.MR.1.1.0Ob.5 Stiinta materialelor 4 2 i1 42 58 v
6 B.L.06.MR.1.1.Ob.6 Desen tehnic si infografica 1 4 3. 2 42 58 v
7 B.L.06.MR.1.1.0b.7 Robotica 1 3 2 B 3 42 33 E
8 B.L.06.MR.1.1.0b.8 Educatie fizica si sport 1 2 1 14 36 v
Discipline optionale (Op)
9 B.L.06.MR.1.1.0p.9 Limba moderna 1 - Engleza C 3 1 1 55 23 v
10 B.L.06.MR,1.1.0p.10 Limba moderna 1 - Franceza
ECTS
Statistici: / Ore: g, [ %W R 350 I
Numar: 8 4 4 1
Discipline facultative (Fac)
11 B.L.06.MR.1.l.Fac.11 Programarea sistemelor robotice educationale _ 5 2 2 56 69 v
12 B.L.06.MR.1.l.Fac.12 Istoria tehnicii C 2 2 28 22 v
13 B.L.06.MR.1.l.Fac.13 Educatie financiara C 2 i 2 42 8 "
14 B.L.06.MR.1.1.Fac.14 Psihologia educatiei C 5 2 2 56 69 E
15 B.L.06.MR.1.l.Fac.15 Voluntariat 1 c 3 75 ore v
Discipline Obligatorii: 23
TOTAL NUMAR DE ORE _—n AN a—Riscipline Optionale: 2
AABRE R o K suc~Diseibline Facultative: 13
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Plan de invatamant
2025 - 2029

Domeniul: Mecatronica si robotica

Programul de studii: Robotica

licenta

£

)

Anul universitar: 2025 - 2026

Anul de studii: |

Semestrul: Il
Ore/saptamana Total ore
:_'; Codul disciplinei Denumirea disciplinei f;t:‘g:i':: E'::'rr.s o e pleg Activitati studiu Fu;:‘ ¥
didactice individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR.1.1.Ob.1 Analiza matematica 3 2 1 42 33 E
2 B.L.06.MR.1.11.0b.2 Fizica 3 2 1 42 33 E
3 B.L.06,MR.1.1.0b.3 Tehnologia materialelor 1 4 2 2 56 44 E
4 B.L.06.MR.1.1.0b.4 Mecanica tehnica 2 3 2. 1 42 33 E
5 B.L.06.MR.1.1.Ob.5 Programarea calculatoarelor si limbaje de pregramare 2 4 2 2 56 44 v
6 B.L.06.MR.1.1.Ob.6 Rezistenta materialelor 1 4 2 1 1 56 44 E
7 B.L.06.MR,1.ll.Ob.7 Desen tehnic si infografica 2 3 gl 2 42 33 \'
8 B.L.06.MR.1.1.Ob.8 Roboticad 2 4 o 2 56 44 v
9 B.L.06.MR.1.1l.0b.9 Educatie fizica si sport 2 2 1 14 36 v
Statistici: / Ore: g || (3] 8 406 i E;. Vic
Numar: 8 4 6 1]
Discipline facultative (Fac)
10 B.L.06.MR.1.1l.Fac.10 Limba moderna 2 - Engleza c 2 2 28 22 v
11 B.L.06.MR,1.Il.Fac.11 Limb& moderna 2 - Franceza C 2 2 28 22 v
12 B.L.06.MR.1.Il.Fac.12 Practica facultativa 1 C 5 125 \%
13 B.L.06.MR.1.Il.Fac.13 Principii de conduitd academica C 2 1 14 36 v
14 B.L.06.MR.1.Il.Fac.14 Instrument muzical - chitara c 2 3 42 8 vV
15 B.L.06.MR.1.1l.Fac.15 Pedagogie |: - Fundamentele pedagogiei - Teoria si metodologia curriculumului C 5 2 2 56 69 E
16 B.L.06.MR.1.Il.LFac.16 |Voluntariat 2 { o 3 75 ore Vv
Discipline Obligatorii:
TOTAL NUMAR DE-ORE 7 -~ Discipline Optionale:
/. e — Discipline Facultative: 12
) L A e WMAIIVIA Ay . A

YCATIE\ Y


Alex.Nicolescu


Plan de invatamant licenta
2025 - 2029

Domeniul: Mecatronica si robotica

Programul de studii: Robotica

£

Anul universitar: 2026 - 2027
Anul de studii: Il

Semestrul: |
g Ore/saptaména Total ore
::: Codul disciplinei Denumirea disciplinei f:rt;g:i:: El:'rl:s ol ¢ i | Activitati Studiu Focll‘:‘ i
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR.1.1II.Ob.1 Teoria probabilitatilor si statistica matematica . i 4 1 2 42 58 E
2 B.L.06.MR.1.111.0b.2 Rezistenta materialelor 2 5 2 2 56 69 E
3 B.L.06.MR,1.1I1.Ob.3 Organe de magini 4 2 b 1 56 44 E
4 B.L.06.MR.1.1Il.Ob.4 Tehnologia materialelor 2 5 2 2 56 69 E
5 B.L.06.MR.1.1Il.Ob.5 Desen tehnic si infograficd 3 4 2 Fi 56 a4 v
6 B.L.06.MR.1.IIL.Ob.6 Baze de date 5 2 2 56 69 v
7 B.L.06.MR,1.IIl.Ob.7 Informatica aplicatd b = 3 1 1 28 a7 \
S
Statistici: ng:e= g [ ] E] 350 400 E:' V; 9
Numar: 7 2 5 1
Discipline facultative (Fac)
8 B.L.06.MR.1.lll.Fac.8 Limba moderna 3 - Engleza L5 2 2 28 22 A
9 B.L.06.MR.1.Ill.Fac.9 Limba moderna 3 - Franceza C 2 2 28 22 v
10 B.L.06.MR.1.1ll.Fac.10 |Educatie fizica si sport 3 C 2 1 14 36 v
Il B.L.06,MR,1.lIlLFac,11 |Programarea prin instruire a robotilor industriali _ 5 2 2 56 69 v
12 B.L.06.MR.1.IIl.LFac.12 |Instrument muzical - chitard/pian Cc 2 3 42 8 v
13 B.L.06,MR,1.IIl.LFac.13 |Pedagogie Il: - Teoria si metodologia instruirii - Teoria si metodologia evaludrii C 5 2 2 56 69 E
14 B.L.06.MR.L.lll.Fac.14 |Voluntariat 3 c 3 75 ore \'
Discipline Obligatorii: 25
TOTAL NUMAR DE ORE Discipline Optionale: 0
Discipline Facultative: 16
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Anul universitar: 2026 - 2027
Anul de studii: I

Plan de invatamant licenta
2025 - 2029

Domeniul: Mecatranica si robotica
Programul de studii: Robotica

Semestrul: II
Ore/saptamana Total ore
:r: Codul disciplinei Denumirea disciplinei ;::rt':g:ir:; E:'I;'-S e 5 i Activitati Studiu Fo‘;r‘na
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
: B.L.06.MR.1.IV,Ob.1 Metode numerice 3 i 2 42 33 E
Z B.L.06.MR.1.IV.0b.2 Componente mecanice tipizate 5 2 1 1 56 69 E
3 B.L.06.MR.1.IV.Ob.3 Tolerante si control dimensional L) 2 1 1 56 69 E
4 B.L.06.MR.1.IV.0b.4 Sisteme de actionare 1 4 2 2 56 44 E
5 B.L.06.MR.1.1V.0b.5 Management de proiect 4 2 2 56 44 A
6 B.L.06.MR.1.IV.0b.6 Robotica 3 5 Z 2 56 69 E
Discipline optionale (Op)
7 B.L.06.MR.1.1V.Op.7 Bazele electronicii n 9 2 c6 & 5
8 B.L.06.MR.1.V.Op.8 Electronica de putere
Statistici: / Ore: -V el e | i 378 372 E;" vgc
Numar: 7 1] 7 2
Discipline facultative (Fac)
9 B.L.06.MR.1.IV.Fac.9 Limba moderna 4 - Englezd C 2 2 28 22 v
10 B.L.06.MR.1.IV.Fac,10 [Limb& maderna 4 - Franceza Cc 2 2 28 22 v
11 B.L.06.MR.1.IV.Fac.11 |Educatie fizica si sport 4 C 2 1 14 36 Vv
12 B.L.06,MR.1.IV.Fac.12 |Programarea circuitelor logice “ 4 2 2 56 44 v
e B.L.06.MR.1.IV.Fac.13 |Practica facultativa 2 c 5 125 v
14 B.L.06.MR.1.IV.Fac.14 |Didactica specializarii C 5 p 2 56 69 E
15 B.L.06.MR.1.IV.Fac.15 [Voluntariat 4 c' 3 75 are Vv
= Discipline Obligatorii: 23
TOTAL NUMAR DE ORE— - /4 5 Discipline Optionale: 4
(j'\‘,\u\t-x Luq,‘? . o0 A Discinli =
X £ ~ el iscipline Facultative: 13
) A S N | AR 2 SIPAN !
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2025 - 2029 @

Domeniul: Mecatronica si robaotica Anul universitar: 2027 - 2028
Programul de studii: Robotica Anul de studii: Il
Semestrul: |
Ore/saptaméana Total ore
::: Codul disciplinei Denumirea disciplinei :::;g:;:; EI:'IFS o R A.cﬁvltii'ti _ Studiu Fo;: g
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR.1,V,0b,1 Proiectare asistatd de calculator 1 a 2 2 56 a4 E
2 B.L.06.MR.1.V.0Ob.2 Bazele cinematicii robotilor industriali 4 7 ) 56 a4 v
3 B.L.06.MR.1.V.0b.3 Managementul fluxurilor materiale 5 2 2 56 69 v
4 B.L.06.MR.1.V.0Ob.4 Senzori si sisteme senzoriale 4 2 2 56 44 E
5 B.L.06.MR.1,V.Ob.5 Conceptia si exploatarea robotilor industriali 1 5 Z 2 56 69 E
6 B.L.06.MR.1.V.0b.6 Sisteme de actionare 2 4 2 i 1, 56 44 E
Discipline optionale (Op)
7 B.L.06.MR.1.V.0p.7 Controlul produselor prin masurare asistata 7 1 5 a2 58 v
8 B.L.06.MR.1.V.Op.8 Sisteme haptice si realitate virtuala in robotica
Statistici: / Ore: 30 |P[O]¥)°? 378 372 E:‘ V; %
Numar: 7 0|6 2
Discipline facultative (Fac)
9 B.L.06.MR.1.V.Fac.9 Proiectarea asistata de calculator a circuitelor electrice si panourilor de automatizare industriala n 5 2 56 69 \
10 B.L.06,MR,1.V.Fac,10 |Oratorie C 2 1 2 a2 8 v
b B.L.06.MR.1.V.Fac.11 [lInstruire asistatd de calculator C 2 1 1 28 22 v
12 B.L,06,MR.1.V.Fac,12 |Practicd pedagogica de specialitate in invatdmantul preuniversitar 1 e 3 42 are \
13 B.L.06.MR.1.V.Fac.13 Voluntariat 5 ez 3 75 ore Vv
Discipline Obligatorii: 24
TOTAL NUMAR DE ORE Discipline Optionale: 3
¢ / Discipline Facultative:
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2025 - 2029 @

Domeniul: Mecatronica si robotica Anul universitar: 2027 - 2028
Programul de studii: Robotica Anul de studii: 1l
Semestrul: Il
Ml Codul disciplinei Denumirea disciplinei Saregade alic R Acﬁvit::;tal Ur:tmﬁu Fo::‘
crt. formativa | ECTS c 3 L P -
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR.1.VI.Ob.1 Proiectare asistata de calculator 2 3 1 2 42 33 \
2 B.L.06.MR.1.V1.0Ob.2 Masini si sisteme de productie 3 1 2 42 35 E
3 B.L.06.MR.1.VI.Ob.3 Sisteme de actionare 3 4 2 2 56 a4 v
4 B.L.06.MR.1.VI.Ob.4 Conceptia si exploatarea robotilor industriali 2 4 72 2 56 44 E
5 B.L.06.MR.1.VI.Ob.5 Practica 8 360 ore \%
Discipline optionale (Op)
6 B.L.06.MR.1.VI.Op.6 Automate programabile 3 3 5 56 1% g
z B.L.06.MR.1.V1.Op.7 Microcontrolere, microprocesoare
8 B.L.06.MR.1.VI.Op.8 Sisteme de achizitie, interfete si instrumentatie virtuala 5 5 5 =5 5 %
9 B.L.06.MR.1.VI.Op.9 Sisteme de achizitie si procesare complexa de date
10 B.L.06.MR.1.VI.Op.10 Proiectarea asistata de calculator 3a 3 3 i 43 s §
1l B.L.06.MR.1.VI.Op.11 |Proiectarea asistata de calculator 3b
Statistici: = O el i B 322 228 E:' V:; <
v g 0 6 1t
Discipline facultative (Fac)
12 B,L.06,MR,1,VI.Fac,12 |Managementul clasei de elevi {1 3 1 1 28 47 E
13 B.L.06.MR.1.VI.Fac.13 |Practica pedagogica de specialitate in invatamantul preuniversitar 2 (&l 2 36 ore
14 B.L,06,MR.1,Vl.Fac.14 |Voluntariat 6 o 3 75 ore v
Examen de absolvire: Nivelul | 5 ECTS
Discipline Obligatorii: 14
Discipline Optionale:
Discipline Facultative: 2
e 4

COpLImOr ¢
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2025 - 2029 @

Anul universitar: 2028 - 2029

Domeniul: Mecatronica si robotica

Programul de studii: Rahotica Anul de studii: IV
Semestrul: |
Ore/saptamana Total ore
‘:,rt Codul disciplinei Denumirea disciplinei f:l::lg;'\‘fi; EI::'?S e | e v Activitati Studiu Foc:: :
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR,1.VIl.Ob.1 Implementarea robotilor in sistemele de productie 5 2 2 56 69 E
2 B.L.06.MR.1.VIL.Ob.2 Proiectarea asistatd de calculator pentru sisteme de fabricatie flexibila 5 2 2 56 69 E
3 B.L.06.MR,1,VIl.Ob.3 Tehnologia fabricarii componentelor robotilor industriali 4 2 2 56 44 E
4 B.L.06.MR.1.VIl.Ob.4 Proiectare asistata de calculator 4 4 2 ) 56 44 V]
5 B.L.06.MR,1.VIl.Ob.,5 Inginerie asistata de calculator 1 4 2 2 56 44 E
Discipline optionale (Op)
6 B.L.06.MR.1.VIl.Op.6 Dinamica robotilor
e T AT 4 2 Z 56 44 v
7 B.L.06.MR.1.VIl.Op.7 Vibratiile si stabilitatea robotilor industriali
8 B.L.06.MR.1.VIl.Op.8 Programarea textuala a robotilor industriali i = s si 5 B
9 B.L.06.MR.1.VII.Op.9 Sisteme si echipamente de conducere a robotilor industriali
Statistici: lEgrr: 0 (M%) 302 358 E;" vg X
Numar: T 0 5 2
Discipline facultative (Fac)
10 | B.LOG.MR.LVI.Fac.10 |Programarea avansat a controlerelor industriale H P 2 2 56 24 v
11 B.L.06,MR,1.VIl.Fac.11 |Voluntariat 7 c 3 75 ore \'
Discipline Obligatorii: 20
TOTAL NUMAR D Discipline Optionale: 8
Discipline Facultative: 4
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2025 - 2029 Q».waj

Anul universitar: 2028 - 2029
Anul de studii: IV

Domeniul: Mecatronica si robotica
Programul de studii: Robotica

Semestrul: I
Nr. | Codul disciplinei Denumirea disciplinei Catogone; |- =Nc elepAnie A.;tim;::tal or:tudiu Fo:::‘
crt. formativa | ECTS c| s L] P '
didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.L.06.MR,1L.VIIl.Ob.1 Incercarea si receptia robotilor industriali 5 2 2 56 69 v
2 B.L.06.MR.1.VIIl.Ob.2 Inginerie asistata de calculator 2 4 2 2 56 44 i
3 B.L.06.MR.1.VII.Ob.3 Conceptia si exploatarea sistemelor de productie robotizate 5 2 Z ' 56 69 v
4 B.L.06.MR.1.VII.LOb.4 |Fabricatie asistata de calculator 13 2 7 56 69 \
5 B.L.06.MR.1.VIIl.Ob.5 Elaborarea proiectului de diploma 6 9 126 24 v
Discipline optionale (Op)
6 B.L.06.MR.1.VI.Op.6 |Bazele programé-rii si simujlé“rii off-line a Rl 5 5 5 EE & 5
B.L.06.MR.1.VII.Op.7 |Tehnici de prototipare rapida
Statistici: ,rE ST;T', T e B o H E;. v:; c
Numar: 5 0 a4 2
Discipline facultative (Fac)
8 | B.LO6MR.1VIIFac8 [Voluntariat 8 e 3 | | | [ | 75 ore [ v
Promovarea examenului de diploma 10 ECTS
Discipline Obligatorii: 25
Discipline Optionale: 4
Discipline Facultative: 0
A e e 7
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