Plan de invatamant masterat

2025 - 2027

Domeniul: Mecatronica si robotica
Programul de studii: Robotica (interdisciplinar cu domeniul: Inginerie mecanica)

£¥3

Anul universitar: 2025 - 2026
Anul de studii: |

Semestrul: |
5 Ore/saptamana Total ore Forma
:’; Codul disciplinei Denumirea disciplinei f::_t':g:ir;: E:':l;‘s cl s | L |P] Activitati Studiu de
Cer| didactice | individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.M.O06.MR.2..0b.1 _ |Programarea asistata si simularea off-line a robotilor industriali 1 - ABB Robot Studio — 5 2 1 a2 83 E
2 B.M.06.MR.2.1.0b.2 Sisteme de contrel al robotilor industriali si fabricatiei prin vedere artificiala R 4 2 2 56 a4 E
3 B.M.06.MR.2.1.0b.3 Programare CNC 1-Centre de prelucrare prin strunjire OKUMA i 4 1 1 28 72 E
4 B.M.06.MR.2.1.0b.4 Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 1 S 5 2 2 56 69 \%
5 B.M.06.MR.2.1.0b,5 |Practici avansate de etica si deontologie universitara 2 1 14 36 v
6 B.M.06.MR.2.1.0b.6 Modul de cercetare stiintifica | S 10 12 168 82 v
Statistici: /ESI:: 30 8 |0 | 6|12 364 186 E;. vg C
Numar: 5 [+] 4 1
Discipline facultative (Fac)
73 B.M.06.MR,2.I.Fac,7 Proiectarea asistata optimala a servosistemelor electromecanice-Motion Analyzer, Rockwell Automation H» 5 2 Ak 1 56 69 \
8 B.M.OG.MR.Z.I.Fa% Plfp}ie_ftgreﬁ@[‘@anagementul programelor educationale {c] 5 2 1 42 83 E
e R I POl T
Discipline Obligatorii: 26

Discipline Optionale:

Discipline Facultative:
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Anul universitar: 2025 - 2026

Domeniul: Mecatronica si robotica

Programul de studii: Robotica (interdisciplinar cu domeniul: Inginerie mecanica) Anul de studii: |
Semaestrul: Il
= Ore/saptamana Total ore
::'_ Codul disciplinei Denumirea disciplinei f:rt':g:i":g Et'rr-s c [ s [ L [Pr| Activitani | studiu Fo:::\ z
Cer | didactice individual |evaluare
Discipline obligatorii (Ob)
1 B.M.06.MR.2.I1.0b.1 Inginerie asistatd avansata in robotica F 5 2 2 56 69 E
2 B.M.06.MR.2.11.Ob.2 Senzori si sisteme informationale pentru managementul integrat al productiei F 5 2 2 56 69 E
3 B.M.06.MR.2.I1.LOb.3 Programarea CNC 2-Centre de prelucrare prin frezare OKUMA F 5 1 nl 28 97 E
4 B.M.06.MR.2.11.Ob.4 Sisteme si aplicatii pentru procesarea datelor - SAP 2 5 2 2 56 69 \%
8 B.M.06.MR.2.11.0b.5 Modul de cercetare stiintifica Il 10 12 168 82 v
ECTS
Statistici: / Ore: 30 e 364 386 E;" v;c
Numar: 4 0 4 1
Discipline facultative (Fac)
6 B.M.06.MR.2.ll.Fac.6 Proiectarea conceptuald mecatronicd asistatd-Mechatronics concept cesigner, siemens PLM _— 5 2 2 56 69
B,M.06.MR.2.Il.Fac.7 Psihopedagogia adolescentilor, tinerilor si adultilor C 5 1 42 83 E
8 B.M.06.MR.2.Il.Fac.8 Multimedia in educatie C 5 2 a2 83 E
AT i TR Discipline Obligatorii: 26
FOTAL NUMAR DE oﬁR Discipline Optionale: 0
507 N Discipline Facultative: 10
=5 7

N\, R
'(<°MM/
U A y



Alex.Nicolescu


FY

Plan de invatamant masterat ==

1961
2025 - 2027 @

Domeniul: Mecatronica si robotica Anul universitar: 2026 - 2027
Programul de studii: Robotica (interdisciplinar cu domeniul: Inginerie mecanica) Anul de studii: II
Semestrul: |
f Ore/saptaméana Total ore Forma
Nr. s g i S Categorie Nr.
cr:. Codul disciplinei Denumirea disciplinei fnrmgtivi ECTS | e [Pl Activitati Studiu de
Cer| didactice | individual |evaluare

Discipline obligatorii (Ob)

5 B.M.06.MR.2.1I1.Ob.1 gicl:‘lgramarea asistata si simularea off-line a proceselor si sistemelor de fabricatie robotizate - Process Simulate, Siemens _ 5 5 5 A 69 £
2 B.M.06.MR.2.11l.Ob.2 Punerea in functiune si evaluarea performantelor robotilor industriali F 2 56 69 E
3 B.M.06.MR.2.1Il.Ob.3 Robotica pentru aplicatii medicale F 42 83 E
4 B.M.06.MR.2.1.0b.4 Microcontrolere pentru aplicatii Tn robotica I F 2 1 42 83 E
5 | B.MO6.MR2IL.Ob.5 |Modul de cercetare stiintifica I “ 10 12 168 82 v
ECTS
8 (1] 6 12 &
Statistici: / Ore: 30 364 ELE I "i "
Numar: 4 0 4 1
Discipline facultative (Fac)
6 B.M.06.MR.2.1ll.Fac.6 Didactica domeniului si dezvoltarii in didactica specializarii (invatamant liceal, postliceal) [ 5 Z2 1 4?2 83 E
7 B.M.06.MR.2.lll.Fac.7 Educatie interculturala C 5 1 2 42 83
Discipline Obligatorii: 26
Discipline Optionale: 0
Discipline Facultative: 6
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Domeniul: Mecatronica si robatica Anul universitar: 2026 - 2027
Programul de studii: Robotica (interdisciplinar cu domeniul: Inginerie mecanica) Anul de studii: Il
Semestrul: Il
Ore/saptamana Total
Nr | Codul disciplinei Denumirea disciplinei Caregoriaf) s Nr. = e FI’;:‘ g
crt. u cipli P formativa ECTS c s L P/ Activltatl Studiu
Cer| didactice | individual |evaluare

Discipline obligatorii (Ob)

1 B.M.06.MR.2.IV.0Ob.1 Modul de cercetare stiintifica, practica de cercetare si elaborare de disertatie “ 30 26 364 386 Y
ECTS
oo | o]|z26 A
Statistici: / Ore: 30 364 386 E{;‘ Vi a
Numar: (1] ] 0 1
Discipline facultative (Fac)
2 B.M.06.MR.Z.IV.Fac.? | Practici pedagogica de specialitate in invatamantul preuniversitar (invatdmant liceal, postiiceal) pewe s | [ | [ | 42 ore | v
Examen de absolvire: Nivelul Il 5 EETS
Promovarea examenului de disertatie 10 ECTS
Discipline Obligatorii: 26
"OTAL NUMAR DE ORE Discipline Optionale:
Rt VO A, Discipline Facultative: 0
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