POLITEHNICA Bucuresti

Sesiunea de Comun

icari Stiintifice Studentesti 2024

P

=

€

SECTIUNEA B06-03

APLICATII INFORMATICE S$I SISTEME ROBOTIZATE

Comisia de examinare

10.05.2024
ora 09:00
sala CB 202

1. Cercetare privind proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice
pentru recunoasterea faciald utilizind inteligenta artificialda cu scopul prezentei
automate la curs

2. Cercetari privind dezvoltarea unui modul de management al productiei pentru o
aplicatie informatica tip ERP

3. Cercetari privind proiectarea si realizarea unui model experimental al unui brat
robotic controlat prin gesturi ale mainii
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4. Cercetari privind proiectarea si realizarea unui vehicul autonom care urmeazi o
traiectorie magnetica si puncte de oprire bazate pe tehnologie RFID

5. Cercetari privind realizarea unui vehicul terestru autonom pentru transportul
coletelor

6. Cercetari privind utilizarea comenzii vocale pentru comanda si controlul unui robot
de mobilitate

7. Proiectarea unui algoritm si realizarea in gazebo a unui mediu de simulare pentru
activitati intralogistice cu un vehicul autonom (AMR) integrabil in ROS2

8. Proiectarea unui algoritm integrat in ROS2 pentru controlul sistemului de
ridicare/coborére de pe un vehicul autonom (AMR) pentru activititi intralogistice

9. Proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice online pentru
automatizarea orarului

10. Proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice pentru optimizarea
costului pe o linie de productie

11. Proiectarea unui algoritm si realizarea unei aplicatii informatice pentru
programarea in sistemul de operare ROS a unui AMR cu brat robotic

12. Proiectarea unui algoritm si realizarea unui sistem de navigatie pentru un set de
activititi intralogistice cu un vehicul autonom (AMR) integrat in ROS2 si NAV2 si cu
testare in Plant Simulation
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13. Proiectarea unui algoritm si realizarea unui site interactiv cu clientii al unui service auto

14. Realizarea unei aplicatii informatice pentru gestionarea pieselor din cadrul unui
atelier

15. Robot hibrid tanc-drona

16. Sistem robotizat de culegere a tomatelor

17. Stand experimental pentru asigurarea trasabilititii la fabricarea produselor
polimerice




