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1. Mân  bionic
Studen i: Andrei CUCU, Giulia Maria MAN, anul I, specializarea Robotic , Facultatea
IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

2. Programarea unui robot colaborativ cu cinci axe pentru schimbarea discurilor de
vinil

Student : Diana Andreea GHINE , anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, . l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, departamentul RSP

3. Controlul unui robot colaborativ cu cinci axe printr-un dispozitiv Leap Motion
Student : Diana Andreea GHINE , anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, . l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, Departamentul RSP
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4. Configurarea in ABB RobotStudio i refacerea func ionalit ii pentru o celul
educa ional  robotizat

Studen i: Diana Andreea GHINE , Denisa Elisabeta FEODOROV, Andrei Florin
PARASCA, Andrei R zvan DUCU, anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, .l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, Conf. dr. ing. Radu Constantin PARPAL , departamentul RSP

5. Programarea unui robot ABB IRB 140 pentru opera ii pick&place
Student : Diana Andreea GHINE , anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, .l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, departamentul RSP

6. Utilizarea TIA Portal pentru configurarea senzorilor i semnalelor din cadrul unei
celule educa ionale robotizate

Student : Diana Andreea GHINE , anul III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, .l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, departamentul RSP

7. Modelarea, realizarea i integrarea unui gripper pentru un robot myCobot cu ase
axe

Student: Mihnea Andrei TEFAN, anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

8. Realizarea unui robot mobil pentru competi ii de tip ”mini-sumo”
Student: Mihnea Andrei TEFAN, anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

9. Analiza comparativ  a trei solu ii constructive de robo i pentru competi ii de tip
”mini-sumo”

Student: Mihnea Andrei TEFAN, anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

10. Analiza strategiilor de programare pentru roboti destina i competi iilor de tip ”mini-
sumo”

Studen i: Gabriel-Marian STATE, anul I, Mihnea Andrei TEFAN, anul II,
specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

11. Adaptarea func ional  a unei imprimante 3D pentru func ionarea cu Klipper, prin
integrarea unei pl cu e Raspberry Pi

Student: Mihnea Andrei TEFAN, anul II, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

12. Dezvoltarea uni prototip pentru un robot educa ional cu patru axe
Student: Mihai Alexandru ZAMFIROIU, anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

13. Realizarea sistemului de comanda si control pentru un robot de tip bra  articulat cu
patru axe i integrarea modelelor geometrice direct si invers

Student: Mihai Alexandru ZAMFIROIU, anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP
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14. Aplicatie demonstrativa de tip pick&place pentru un robot de tip brat articulat cu
patru axe

Student: Mihai Alexandru ZAMFIROIU, anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

15. Controlul unui robot de tip brat articulat printr-un dispozitiv ”space mouse” cu ase
axe

Studen i: Mihai Alexandru ZAMFIROIU, anul I, Alexandru Ioan ANASTASIU, anul
III, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tori tiin ifici: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, .l. dr. ing. Cozmin
CRISTOIU, departamentul RSP

16. Realizarea unui robot de tip bra  articulat cu patru axe
Studen i: Sabina-Ilinca BONTA , anul I, specializarea Robotic , Alexandru Gabriel
PAVEL, anul I, specializarea II, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

17. Platform  mobil  pentru demonstrarea func ionalit ii senzorilor
Studen i: Gabriel-Marian STATE, Ana Maria ACSINTE, Tiberiu Andrei JERC L U,
anul I, specializarea Robotic , Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

18. Dezvoltarea unei aplica ii pentru controlul robo ilor educa ionali
Studen i: Gabriel-Marian STATE, anul I, specializarea Robotic , Alexandru Gabriel
PAVEL, anul I, specializarea II, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

19. Realizarea unui robot de tip bra  articulat cu ase axe
Student: Andrei POSTELNICU, Octavian Alexandru MITIC , anul I, specializarea
Robotics, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP

20. Aplicatie demonstrativa de asamblare pentru un robot de tip brat articulat cu sase
axe

Studen i: Andrei POSTELNICU, Octavian Alexandru MITIC , anul I, specializarea
Robotics, Facultatea IIR
Conduc tor tiin ific: .l. dr. ing. Andrei Mario IVAN, departamentul RSP


